
2014年电气系本科毕业设计题目汇总表
	序号
	题目名称
	研究内容简介
	指导
教师
	备注

	1
	基于分段小波滤波方法的频率域电磁法数据消噪软件设计
	CSAMT野外试验数据受电力线等人文干扰严重时结果失真严重，由于结果频率从零点几赫兹到十千赫兹干扰情况不同，拟采用分段小波不同阈值滤波方法压制电磁干扰，设计消噪软件，对内蒙古野外试验数据进行一条剖面处理。
	于生宝
13578940257
	

	2
	电磁法接收机时域信号调理电路设计
	研制多功能电法接收机的主要工作是设计其前放信号调理电路，要求采用斩波放大的方法设计多功能电法接收机时域信号调理电路，主要抑制1/f噪声，完成电路设计、焊接、调试，并进行简单的实验验证。
	于生宝
	

	3
	大深度电法发射机电路电流及电压尖峰抑制电路仿真与实验
	车载大深度电法发射机最大工作电压为1500V，最大工作电流68A，现在只采用简单的RC电路吸收尖峰电压，要求对车载发射及高压输出桥路进行仿真、计算并采用RC/RCD/RCL等方法设计电压电流尖峰抑制电路，并进行实验验证。
	于生宝
	

	4
	基于OPENGL的海底三维地形显示软件设计
	要求采用基于OPENGL的方法，根据项目提供的模拟数据编程，分辨率初步设定为10米，完成1平方公里的三维海底地形显示。
	于生宝
	

	5
	基于VICOR模块的航空电磁法发射机电源滤波电路设计
	设计完成基于滤波模块和分立元件的航空电磁法发射机电源滤波电路，电源输出电压最高400V输出电流7A，要求纹波系数小于5%
	于生宝
	

	6
	旅游游客管理终端设备开发
	组成：GPS模块、ZIGBEE模块、调频收音、中央处理器、电池
功能：a)多个终端可以随机组网
      b)游客可以通过按键向导游发送自己位置
      c) 游客可以随时收听导游发来的通知、讲解和娱乐节目
      d)低功耗

	段清明

13620781603
	

	7
	旅游导游管理软件设计
	组成：通用安卓系统的平板电脑带蓝牙功能、内置GPS

   功能：A)游客信息管理
         B)发送命令接收游客所在位置信息，并以图形方式显示
         C)显示掉队游客信息

	段清明
	

	8
	旅游导游管理终端设备开发

	组成：GPS模块、ZIGBEE模块、蓝牙模块、调频发送模块、中央处理器、电池
功能：a)和游客终端可以随机组网
      b)建立游客到导游管理终端、导游管理终端到导游管理机之间的通信
      c) 向游客发送通知、讲解和娱乐节目
      d)低功耗

	段清明
	

	9
	基于PDA 的渗漏检测控制软件设计
	组成：ＰＤＡ、内置蓝牙模块获有线连接、安卓或WINDOWS CE操作系统
功能：A)接收检测装置发送信息、进行数据处理
           B)向检测装置发送命令
           C)存储接收信息
       D)绘制等值线图
	段清明
	

	10
	渗漏检测装置设计
	组成：匹配电路、AD采集、中央处理器、蓝牙模块、
功能：A)接收控制软件命令
           B)完成AD采集
           C)与控制软件完成通讯

	段清明
	

	11
	风力发电低压穿越能力设计与仿真分析

	利用Matlab SIMULIKE、Multisim、Power world simulator等仿真系统，搭建风力发电系统模型，模拟低电压情况对电网稳定运行的影响，分析风力发电系统低电压穿越能力。
	孙淑琴

13664431029
	

	12
	故障情况下双馈风力发电系统谐波特性仿真分析
	利用Matlab SIMULIKE、Multisim、Power world simulator等仿真系统，搭建双馈风力发电系统模型，模拟系统发生对称及不对称故障的运行情况，分析系统发生对称及不对称故障时，风力发电系统谐波特性，为系统稳定运行提供可行性建议。
	孙淑琴
	

	13
	风力发电系统补偿装置投切过程中谐波污染仿真分析
	利用Matlab SIMULIKE、Multisim、Power world simulator等仿真系统，搭建双馈风力发电系统模型，研究风力发电系统并联补偿电容器与线路电抗补偿装置的作用，分析补偿装置投切过程中系统运行状况，分析补偿装置投切过程中谐波大小及对母线电压的影响。
	孙淑琴
	

	14
	含微网的电力网络稳态运行控制策略仿真分析
	利用Matlab SIMULIKE、Power world simulator等仿真系统，搭建微网（分布式发电）系统模型，搭建含微网电力网络系统模型，分析微网投切入主电力网络过程中运行状态，分析影响投切运行的控制策略，为系统稳定运行提供可行性建议。
	孙淑琴
	

	15
	便携式野外核磁共振信号模拟发生器设计
	利用单片机、FPGA、ADC等技术，设计一台核磁共振信号模拟发生器，输出信号能够实现可编程功能，主要包括：频率、幅度、相位等可编程控制，可利用直流电源供电，易于携带，适用于野外核磁共振仪器试验及调试。
	孙淑琴
	

	16
	基于TMS320F2812的DSP通用平台设计
	设计一套DSP通用开发板，主要面向电机控制应用，主要包括PWM输出接口，信号调理，AD和DA接口。
技术指标：0.1-10kHz，5V的PWM输出，0-20V电压和0-5A电流信号采样，0-3V输入的AD接口和0-10V输出的DA接口。
	李刚

13610703965
	

	17
	小功率H桥级联型单相三电平逆变器设计
	通过两台24V蓄电池构成直流电源，通过两个H桥变换器构成单相三电平逆变器。
技术指标：输出电压30V，输出电流2A，输出电流畸变率小于5%。
	李刚
	

	18
	IGBT驱动过流保护电路设计
	设计IGBT的推挽驱动电路，并实现基于IGBT集射极电压的过流保护。
技术指标：输入信号为5V，输出电压为±15V，最大输出电流为1A，保护范围为1.5倍IGBT额定电流。
	李刚
	

	19
	小型太阳能发电控制器设计
	设计一台12V，50W太阳能电池板的发电控制器。
技术指标：实现太阳能电池反接保护，1.5倍负载过流保护，短路保护，输出电压过压保护（输出电压不超过16V）。
	李刚
	

	20
	三相异步电机VVVF控制算法的仿真
	通过Matlab仿真实现异步电机VVVF控制模型，通过SPWM调制方式控制异步电机输入电压和频率，以达到控制电机平稳启动和无极调速的目的。
技术指标：输出频率0-50Hz；输出电压0-380V。绘制电机的电压频率特性曲线。
	李刚
	

	21
	直流电机双向可逆经典控制方案设计与实现                            
	双向可逆、连续调速、过流保护、在线正、反转变换
	李振峰

13756569831
	

	22
	交流电机综合保护器的设计与实现
	相序、缺相、过压、过流保护等
	李振峰
	

	23
	ERT发射机软件的改进设计与实现
	克服现有缺点，改进软件，达到实用、可靠。
	李振峰
	

	24
	直流电机挖掘机特性控制方案的设计与实现
	实现“挖掘机”特性、过压、过流保护。
	李振峰
	

	25
	异步电机变频调速电路的设计与实现
	主要做变频器（单相也可以）
	李振峰
	

	26
	近地表电磁探测仪接收机及数据处理程序开发
	调试和完善接收机电路，实现电磁场同向分量和正交分量的测量；编写数据处理程序，实现目标信号的提取和大地电性参数反演；对接收机和数据处理程序进行实验测试。
	刘长胜

15044005943
	夏正阳

	27
	频率域电磁法仪器数据质量监控程序设计
	总结频率域可控源电磁法正常数据的基本特征，研究异常数据（如跳变、漂移、信号中断等）的判别方法，编写异常数据的自动识别和报警程序。
	刘长胜


	

	28
	频率域电磁法数据静态效应校正程序设计
	研究静态效应的产生机理及表象，总结静态效应特征和常用校正方法，通过对比分析，确定几种常见静态效应的校正方法，编写校正程序。
	刘长胜
	白璐

	29
	海洋电性源时间域电磁勘探系统的参数设计
	基于已有的电磁响应公式和频域-时域转换算法，采用Matlab编写仿真程序，计算海底上方的时域电磁响应，分析接收点位置、观测的电磁场分量和测量时窗等因素对异常幅度的影响，确定适用于海底探测的最佳勘探系统参数。
	刘长胜


	

	30
	地空电磁勘探系统测量方案的优化设计
	基于已有的电磁响应公式，采用Matlab编写电磁场仿真程序，计算地面电偶源和磁偶源在地面和空中的电磁场响应，分析发射源类型、飞行高度、测点位置、观测的电磁场分量等因素对异常幅度和测量区间范围的影响，确定最佳的测量方案。
	刘长胜


	康利利

	31
	电性源周围空间电磁场梯度分布的仿真分析
	编写程序计算电性源周围空间的电磁场分布；计算空间各点x和y方向的电磁场梯度；研究梯度与大地电性结构之间的关系；分析梯度消除方法及可行性；分析测量装置几何误差对梯度消除效果的影响。
	刘长胜
	

	32
	基于支持向量机的地下介质物性识别程序设计
	地下介质的物性识别是地质领域一个很重要的课题，利用各种物性参数对地下介质进行识别，对于分析地下地质结构具有很大的研究意义。

本课题拟通过对几种岩石的典型参数的研究，初步分析对于物性识别有意义的参数，并利用支持向量机，实现地下介质物性识别系统，利用模拟数据，分析系统的性能。
	孙彩堂

13019208853
	

	33
	基于Zigbee网络的远程监控系统开发
	近年来，矿山发生事故的数量在不断增加，如何加强安全生产，提高预警和事后搜救工作效率，成为摆在大家面前的非常重要的问题。

为此，如何正确处理安全与生产、安全与效益的关系，如何准确、实时、快速履行矿山安全监测职能，有效进行矿工管理，保证抢险救灾、安全救护的高效运作显得尤为重要和紧迫。

随着网络技术的成熟和发展，网络传输已经在各行业得到了广泛的应用，并成为保证行业安全，促进行业发展的重要手段。其中，ZigBee由于其自适应组成传输网络等特点，在近几年也得到了越来越多的关注和应用。
本系统拟从利用物联网技术，以ZigBee网络为载体，研究远程监控系统，将各种传感器获取的数据传输到监控中心，便于及时、准确掌握当前情况。
在重要位置加入ZigBee节点，并与传感器连接，将数据传送到ZigBee路由器节点，路由器节点通过有线网络或WIFI将接收到的数据传送到监控中心。

拟用ASP.Net开发，系统采用BS结构，历史数据利用MySql数据库存储。
	孙彩堂
	

	34
	CSAMT数据平滑算法实现
	CSAMT在地球探测中得到了广泛的发展，成为了地下矿物、地热探测等领域中重要的电磁探测方法。

在CSAMT方法中，采集数据的电场、磁场和视电阻率曲线是判断采集质量、进行数据反演判断地下结构、识别地下异常的重要依据。

数据的突变表现为曲线中的飞点，是由于各种原因造成的，飞点的去除，即曲线的平滑，在保持曲线形态前提下，尽可能去除飞点，平滑曲线，对于数据的后期处理、数据反演具有关键性的意义。

本课题拟分析CSMAT曲线的特点，研究实现相关曲线平滑算法，并与传统曲线平滑算法比较，分析其性能。
	孙彩堂
	

	35
	电力设备管理移动终端系统设计（Android版）
	基于Android系统，采用面向对象程序设计语言Java、嵌入式移动数据库，设计并编程实现电力设备信息移动管理系统，便于管理人员随身携带，录入、查阅、更改电力设备信息；该系统最终需要部署在Android系统的移动设备上演示（平板电脑（教师提供）或手机）；移动数据库中存储的信息能够随时备份到计算机内。
	王永志

13578924673
	何晓恬

	36
	基于GPRS的野外环境动态监测装置设计
	设计一个野外环境（如电塔周边）动态监测装置，该装置通过相应的传感器实时测量周围的温度、湿度、位置坐标等参数。装置通过GPRS模块将测量的数据报文定时发出；计算机能够实时接收GPRS发来的数据，对其进行解析，并以表格、图形等形式动态显示；装置能够在室内模拟或室外真实环境工作，并与计算机进行远程联调测试。
为加大数据发送量，可考虑发送前进行数据压缩（提供压缩组件及调用方法）。
	王永志
	李永恒

	37
	变电站视频监控装置设计
	基于单片机/ARM等设计带有摄像头的变电站野外动态监测装置，采用远程自动拍摄图片、录制视频等方式监控现场一个或多个装置的工作情况；采集的流媒体数据可临时存储在装置内，或通过蓝牙/WiFi等直接发送给控制计算机。数据传输可实时亦可异步，视频采集、照片拍摄的时间间隔可设置。
若能设计2套以上并在计算机控制端分屏动态显示将更好（不强要求）。
	王永志
	

	38
	面粉厂电动机的自动化管理模拟装置设计
	为了方便管理面粉厂的几百台甚至上千台用于磨面的电动机，需要设计一个集中式自动化控制的模拟装置（包括硬件及控制软件）。该装置可实现对每一台电动机的启动、加速、匀速、减速、停止等进行控制；同时测量各电动机的电流等电气参数。
模拟装置至少能够完成对4-6台或以上小型电动机的实时监测及控制。
	王永志
	

	39
	自动减载/加载装置设计
	设计一个实现自动减载或加载的控制装置，用于自动管理负载的并入及移除。当系统某项参数（如频率）低于指定阀值时，自动切除对应的负载，直至将最后一个负载切除；当参数值（如频率）升高并达到指定阀值时，将对应的负载自动挂接入系统，依次类推，直到将所有负载全部并入系统；减载/加载的参数值（如频率）可以整定。
至少实现4个及以上负载（如电动机等）的减载/加载试验。
	王永志
	


	40
	微机保护参数的远程管理及压板设置设计
	设计一个微机保护模拟装置，通过显示屏及按键等进行继电保护参数的压板设置（投入/取消、参数值变更、保存等）；使用微型计算机访问微机保护模拟装置中保存的压板设置参数，以此决定电压/电流保护是否投入、多个参数阀值的设置，远程调用、显示这些数据；在计算机上修改这些参数能够同步保存到微机保护装置内，马上对相应的继电保护装置起作用。装置可以通过串口或网线等与计算机进行通信。
	王永志
	赵一飞

	41
	光纤光栅倾角传感器设计与实现
	以光纤光栅应变传感特性为基础，结合电阻应变片式的倾角传感器的设计方法，设计新型的光纤光栅倾角传感器，对其进行力学分析和温度补偿分析，要求所实现的倾角传感器具有良好的线性度和重复性，较高的灵敏度。
	仲志成

13504418707
	

	42
	基于差动式光纤光栅位移计设计与实现
	应用拉伸弹簧和等强度悬臂梁组成的复合结构实现光纤光栅位移传感器的差动式测量，要求位移分辨率为满量程的0.1%。
	仲志成
	

	43
	光纤检波器电磁阻尼的设计与实现
	设计并制作应用于光纤检波器的电磁阻尼装置，并将其应用到实际的光纤检波器中，要求实现暂态响应能更快达到稳定值的欠阻尼状态，阻尼系数约为0.707
	仲志成
	

	44
	基于神经网络的异步电机故障诊断
	通过matlab仿真平台对异步电机故障仿真研究，构建仿真模型，选取特征数据对神经网络进行训练和验证，使其实现对特定的电机故障（通过频谱、转速、电流等特征进行判断）的判别功能。
	仲志成
	

	45
	地空电磁数据预处理软件界面开发
	使用Visual Studio中的Visual C++语言，开发地空电磁数据预处理的软件界面，完成地空电磁数据读取、叠加、抽道等预处理操作。
	程宇奇

15543587145
	

	46
	航空电磁数据预处理软件中数据库的编程与实现
	使用大型数据库存储航空电磁数据，利用Visual Studio中的Visual C++语言，编写数据访问的程序，实现数据的录入、删除和查询等功能。
	程宇奇
	

	47
	航空电磁数据去除天电噪声算法设计与实现
	研究航空电磁数据的去除天电噪声算法，编写几种去除天电干扰噪声算法的程序并进行对比。
	程宇奇
	

	48
	快速虹膜定位算法设计与实现
	对现有的虹膜定位算法进行研究，提出一个自适应的快速虹膜定位算法，实现瞳孔、虹膜的快速定位。
	程宇奇
	

	49
	虹膜图像清晰度评价算法设计与实现
	虹膜图像清晰度评价算法可以在虹膜图像预处理过程中去除成像质量差的虹膜图像，有利于虹膜识别率的提高。课题针对虹膜图像清晰度评价算法进行研究，编写几种虹膜图像清晰度评价算法的程序并进行对比。
	程宇奇
	

	50
	固定翼航空时域有限差分初始场并行数值计算
	为计算迭代场各时刻的电磁响应，需首先计算初始场，掌握内容如下：
1. 确定固定翼航空电磁场计算式；
2. 有限差分方法；
3. 应用有限差分方法计算电磁场；
4. 应用并行技术，实现电磁场的并行计算。
	关珊珊

15943011365
	

	51
	双三次样条插值并行数值计算
	计算大地表面电场时，需要用到自由空间1/2个网格处的磁场值，运用Grant和West的向上延拓理论计算自由空间的磁场时，需在波数域中完成，详细方法将在第四章中说明。但是利用二维离散傅里叶变换实现空间域到波数域的变换时，要求网格是等间距的，因此需将非均匀网格插值为均匀网格。在求得均匀网格中自由空间的磁场后，还需要通过插值方法求出非均匀网格中自由空间的磁场值。计算空中接收线圈位置处的磁场时，同样也应用向上延拓理论，因此插值的快慢将直接影响到迭代程序的执行速度。
1. 三次样条差值的概念；
2. 通过给定的数据的特点选择合适的边界条件；
3. 研究双三次样条差值的原理，及与三次样条差值的关系；
4. 通过并行技术，实现双三次样条差值的并行计算。
	关珊珊
	

	52
	用于Android设备的IO扩展装置设计
	设计用于对Android移动设备进行IO口扩展的装置，需满足以下功能：
a. 可在Android设备中添加和配置该装置的驱动程序；
b. 设计IO扩展板，该 扩展板可借助Android设备的USB接口或Wifi接口进行IO扩展；
c. 在扩展板上实现USART、 SPI、GPIO等接口；
d. 使用该扩展板完成 Android设备与外部设备的通讯。
	关珊珊
 王远
	

	53
	姿态记录仪的数据显示与回放软件设计
	设计软件用于对姿态记录仪的数据进行显示和回放，需满足以下功能：
1. 可读取任意时间的姿态及航迹信息；
2. 显示某段时间内各轴加速度变化曲线；
3. 对任意时间内的数据采用三维显示方式进行回放。
	关珊珊
王远
	

	54
	可记录航迹的三轴姿态记录仪设计
	该姿态记录仪可安装于无人机上，用于记录地空电磁探测系统的感应线圈的姿态，需满足以下功能：
1. 记录无人机航迹的GPS信息；
2. 记录飞行过程中的三轴姿态及加速度信息；
3. 以上数据可实时存储；需尽可能减小该系统的体积和功耗，具有较高的可靠性。
	关珊珊
王远
	

	55
	基于卡尔曼滤波的瞬变电磁数据处理算法实现
	1、研究卡尔曼滤波算法，建立测量方程和预报方程，确定最优递归型估计；

2、研究小波算法、五点滤波算法，并算法进行对比；

3、采用C++ Builder进行编程实现滤波算法及界面；

4、理论模型加噪数据和实测数据进行处理，验证算法有效性。
	嵇艳鞠

13756568926
	科研

	56
	基于ARM的海量数据连续采集模块设计与实现
	1、 基于ARM控制系统，设计滤波、放大电路、多级放大电路；

2、 24位AD采集电路和大容量FIFO单元；

3、 时序产生和控制电路和GPS同步控制电路，进而需要实现连续采集、海量数据量存储。
	嵇艳鞠
	科研

	57
	多匝发射-接收小线圈电磁场耦合机理分析 
	1、 研究多匝小线圈在不同发射电流时的特性及匹配方法；

2、 建立其电磁场耦合等效电路，分析电流型和电容型耦合的特点；

3、 研究不同电性参数、不同尺寸的多匝发射线圈储能及放电规律；

4、 进行残余电流耦合响应仿真计算。 
	嵇艳鞠
	科研

	58
	基于多元回归的异常模型识别算法实现
	1、 在已有异常环电磁响应算法基础上，构建衰减曲线和剖面曲线的样本集；

2、 提取剖面曲线的异常属性，计算衰减时间常数、峰峰值比、峰谷值比、能量归一值等； 
3、 基于加权和迭代多元回归方法，分析剖面曲线中异常属性与异常环特征参数的关系，建立异常环的时间常数、埋深、几何尺寸等特征参数回归方程；

4、 通过理论模型和实验进行算法检验。
	嵇艳鞠
	科研

	59
	基于异常环模型的瞬变电磁探测系统标定实验 
	1、 针对室内沙槽已有不同时间常数的异常环模型，采用瞬变电磁系统进行室内实验；

2、 将理论计算的异常环响应与实际测量结果进行对比；

3、 建立拟合方程，确定标定函数；

4、 对发射系统、接收系统、接收线圈进行整机系统的标定，确定系统噪声和最小分辨率。
	嵇艳鞠
	工程

	60
	土壤电阻率模型分析软件设计
	土壤是分析变电站接地网接地性能时必然要考虑的因素。传统的接地网分析方

法都是将实际不均匀的土壤视为均匀土壤，然而当变电站接地网的占地面积很大

时，由于有很大一部分故障电流会从深层土壤流走，深层土壤对接地网接地性能的

影响必须考虑。所以，在分析变电站接地网之前，需要建立土壤的电阻率模型。本题目针对比较常见的多层水平分层土壤建立分析该种土壤分层结构的电阻率模型。使用复镜像法求土壤视在电阻率对土壤参数偏导数，使用自适应算法进行土壤参数初始值的选取


	栾卉

13756653224
	

	61
	接地网模型三维可视化编程
	针对获得的瞬变电磁解释数据，建立接地网三维可视化模型，要求能够反映出接地网断点、腐蚀位置及腐蚀程度
	栾卉
	

	62
	基于PLC的交流异步电机速度闭环控制设计


	设计闭环控制系统，速度反馈采用编码器，采用进行PLC控制，在硬件上要PLC的应用、隔离电路、编码器的应用、变频器的应用，在软件上要用PLC进行编程控制。


	栾卉
	

	63
	基于PLC 的太阳能跟踪系统设计
	在日照环境下，通过PLC 编程，实现PLC 采集追日跟踪传感器信息， 追日跟踪传感器比较各方位日照强度， 控制作为执行机构的直流电机正向或反向旋转，带动太阳能电池板转动，使追日跟踪传感器正对太阳光源，从而实现实时跟踪的目的
	栾卉
	

	64
	基于PLC的屋顶花园灌溉系统的模型设计
	根据屋顶花园特殊的环境, 针对屋顶花园植物在高温状态下出现光合午休现象以及高温胁迫问题, 在屋顶花园的工程实践中引入基于PLC 的节水灌溉系统，自动灌溉模式通过内置程序把湿度传感器测定的土壤湿度信号输入到PLC，与土壤最佳含水量对比，从而判断是否灌溉。
	栾卉
	

	65
	旋转倒立摆控制演示系统设计与实现
	旋转倒立摆控制是控制系统中的经典实例，既可以作为教学的演示系统也可以延伸到实际应用。本课题要求倒立摆在小角度下可以保持倒立，从垂直状态可以把倒立摆摇起并倒立，在倒立状态下施加一定干扰能够保持倒立，在旋转臂做圆周运动下能够保持倒立。由于是教学演示系统，还需要比较便捷的人机交互，比如可以容易地修改控制器的各个参数。
	随阳轶

13944869382
地质宫332
	

	66
	舵机的频率特性测试系统设计与实现
	飞行器等运动体的常见执行机构为舵机，测试舵机的频率特性可以为运动体的控制提供较为准确的数学模型。本课题以实验室已有的USB4431（动态信号测试模块）为基础构建舵机的频率特性测试系统。编制软件使USB4431发送不同频率的正弦信号，并通过放大器作用于舵机上，舵机做相应摆动的信号通过调理电路被USB4431采集，处理输入和输出信号，得到幅频特性和相频特性，绘制Bode图
，辨识出舵机的传递函数。
	随阳轶
	

	67
	基于Simulink的无人直升机飞行控制系统仿真
	无人直升机的运动控制系统是一个非线性、多变量耦合的时变系统，通过仿真获得控制系统的特性大大减少飞控系统研制过程中的风险，也为基于无人直升机的探测提供参考。本课题要求使用Simulink，仿真无人直升机根据已设计的飞行航迹和常见干扰影响下，通过不同控制规律完成飞行任务的过程，此过程中所产生的运动状态，需以三维和二维的方式显示出来。
	随阳轶
	

	68
	无人直升机运动姿态的三维视图重构系统设计与实现
	当无人直升机进行超视距飞行时，三维虚拟视图给用户一个直观的飞行状态具有重用意义。本课题要求在直升机模型上装入姿态传感器，安装在三轴旋转转台上，当直升机姿态发生变化时，实时通过无线模块与计算机通信，计算机根据所获得的姿态信息完成数据处理，并绘制直升机的三维姿态变化。
	随阳轶
	

	69
	无人机载磁测仪器的着陆减震系统设计与实现
	当无人机挂载磁测仪器完成任务后，在着陆的过程中往往是磁测仪器最先着地，具有很高的损坏风险。本课题要求模拟无人机着陆时的情形，对无人机的状态进行监测，并实时显示到地面站，地面站根据无人机状态对简易气囊进行充气，使得仪器能够在气囊缓冲后不会损坏。另外，充气量与缓冲能力之间的关系需要通过软件仿真获得。
	随阳轶
	

	70
	两自由度的车灯随动演示系统设计与实现
	车灯如果能够随着前方弯道的弧度和自身的速度而改变俯仰角和偏航角，就能极大地提高夜间行驶的安全性。本课题要求设计一个两自由度的车灯随动系统，能够根据所模拟的前方弯道弧度和自身速度进行调节。需要根据控制系统两个自由度同时变化的特点，设计合适的控制算法，使车灯随动系统满足实际应用的需求。
	随阳轶
	

	71
	数字集成电路测试仪触发功能设计
	 在数字集成电路测试仪上添加需要边沿（时钟）触发的数字集成电路芯片测试功能。
	张秉仁

13843110698
	

	72
	数字集成电路测试仪直流参数测试功能设计
	 在数字集成电路测试仪上添加芯片管脚电压电流测试功能，实现输入电流、输出电平测试。
	张秉仁
	

	73
	虚拟时频联合分析仪基本功能设计
	 基于LabVIEW实现若干典型信号的时间域、频率域、时频联合域的信号处理与分析基本功能。 
	张秉仁
	

	74
	调制域分析仪基本功能设计
	 基于LabVIEW实现调制域测量的基本功能，分析各类调制信号的f-t特性。
	张秉仁
	

	75
	基于“虚拟仪器系统设计平台·实验教学版”的典型案例设计
	 （1）设计基于虚拟仪器实验教学平台的典型虚拟仪器系统案例；（2）将典型设计案例集成至设计平台和虚拟仪器实验箱。
	张秉仁
	

	76
	无功补偿装置响应特性测试仪软件升级设计
	 （1）在无功补偿装置响应特性测试仪基础上进行SVG等四种无功补偿装置响应特性测试，（2）总结测试效果和规律，完善软件设计，修正硬件设计。
	张秉仁
	

	77
	电气主接线绘制系统设计与实现
	应用WPF和C#绘制电气设备控件和主接线视图，支持设备连接、拖拽、属性设置等操作，可进行仿真计算。
	郑凡

13504701097
	

	78
	基于同步整流技术的Boost电路设计
	在常规低压的Boost中，由于二极管的导通压降为0.7~2V，具有较大导通损耗；同时，通用的控制芯片SG3525和TL494均不能工作于电压低于10V的情况。因此，采用同步整流技术来降低二极管的导通损耗，并研制低压控制电路是本设计的关键。设计一个小功率原理样机，实现以下指标为：

1.输入2.5V；

2.输出5~12V可调，电流2A；

3.主电路效率70%；

4.独立设计控制电路，控制电路只能从2.5V输入取电。
	周逢道

13019208632
	

	79
	二极管箍位三电平逆变器设计
	多电平技术是一种能够降低单支功率管电压等级和提升输出正弦波质量的技术，包括二极管箍位、电容箍位和桥路级联三种形式。桥路级联中各级电源具有高的瞬变共模电压变化率，电容箍位中需要辅助电路实现电容的均压。而二极管箍位能很好的克服这些不足。三电平是多电平技术的最基础形式。对二极管箍位三电平逆变器进行研究，有助于了解功率管的电压应力及输出波形的特点。设计一个小功率原理样机，实现以下指标为：

1.逆变器采用二极管箍位三电平拓扑；

2.自制两级12V/2A电源，电源由220V交流供电，效率需高于75%；

3.独立设计控制电路；

4.输出正弦波频率400Hz，电流大于1A。
	周逢道
	苗红松

	80
	基于Buck+全桥变换器的多路AC-DC电源设计
	多路电源因为各路的负载轻重由外界负载决定，在部分输出重载和部分输出轻载时，很难保证输出电压值与额定值相差不大。导致输出电压波动的根本原因是占空比波动较大。然而，采用工作于满占空比的全桥变换器能克服负载不平衡的影响。同时，采用Buck可以实现电压调节的目的。因此，对于解决多路电源负载不平衡问题，Buck+全桥变换器具用其特有的优势。设计一个小功率原理样机，实现以下指标为：1.多路电源基于Buck+全桥变换器拓扑；

2.独立设计铁氧体变压器和电感器；

3.输入220V交流；

4.输出+5V/1A，±12V/0.5A。

5.负载不平衡导致的电压波动不超过1V。
	周逢道
	徐飞

	81
	零电压开关全桥DC/DC变换器设计
	常规PWM全桥变换器因开关管关断时具有较大的关断损耗，使得其频率难于提高。然而，基于移相控制的零电压开关全桥变换器能明显降低开关管的关断损耗，具有其特定优势。设计一个小功率原理样机，实现以下指标为：

1.变换器采用零电压开关全桥拓扑；

2.独立设计铁氧体变压器和电感器；

3.控制方式采用移相控制；

4.输入12V(可用蓄电池供电);

5.输出12V/2A。
	周逢道
	连士博

	82
	数控三相逆变器设计
	对于三相逆变器，需要六路控制信号，单纯的采用模拟电路产生六路驱时，硬件成本较高。同时，如空间矢量控制，变PI参数控制等控制策略更是模拟电路不可实现。因此，数控能降低电路复杂度并能实现一些精度更高的控制策略。设计一个小功率原理样机，实现以下指标为：

1.逆变器为三相输出；

2.控制器采用数字芯片实现，基于FPGA或单片机也可以接收，但建设采用DSP实现；

3.母线电压12V(可用蓄电池供电)；

4.输出电流大于1A；

5.调制系数0.2~0.9可变；

6,频率50~400Hz可变。
	林君
	任广安

	83
	±10伏开关电源设计
	把220v工频转换成为±10v直流,输出电流不小于1A
	王应吉

13756569102
	

	84
	低矩形系数程控带通滤波器设计
	设计一个程控带通滤波器,矩形系数低于现有核磁共振滤波器
	王应吉
	

	85
	核磁共振低噪声放大器设计
	设计一个放大器,短路噪声明显低于现有核磁共振放大器
	王应吉
	

	86
	单频减波器设计
	在1-3kHz内任意40Hz范围内跟踪工频谐波,并产生一个波形减掉这个工频谐波
	王应吉
	熊源

	87
	低频频率特性测试仪设计
	在1-3kHz内对电路的频率特性测量显示
	王应吉
	张涛

	88
	图象条纹噪声去除的仿真分析
	在太赫兹光谱成像过程中，由于光的干涉效应，会导致在获取的太赫兹图象中出现干涉条纹噪声。干涉条纹噪声的存在严重降低了图像的质量，影响了人们对图像信息的认知程度。本题目的主要任务是采取合适的算法对图象中的条纹噪声进行去除，编程工具为MATLAB。（倾向于对信号处理感兴趣的同学）
	张瑾；
崔洪亮
	联系电话：13224312586

	89
	基于机器视觉的缺陷检测系统设计
	在工业生产中，有些产品再生产或加工过程中难免会存在这样或那样的缺陷，人工检测无法满足自动化流水线批量检测的要求。故“基于机器视觉的缺陷检测系统”提出了一种对产品缺陷监测的新方法，可快速对高速生产流水线工业产品缺陷进行检测（主要缺陷有：划痕、污损、异物）进行检测，该系统主体设计基于机器视觉、图像技术及模式识别等相关技术知识，可硬件实现亦可通过软件编程结合PC机实现。需要学生对VC++编程语言及一些图像算法有一定基础。该题目有一定实际意义，有设计平台。
	邢砾云；
崔洪亮
	联系电话：18604497895

	90
	自动恒温快速水加热系统设计
	设计一套水自动恒温快速加热系统，通过2个水箱，逐级加热，每个水箱水位自动控制，水加热到规定的温度后才能进行水供应。

	刘长英
	

	91
	直流电机仿真控制研究
	采用Simulink等软件对直流电机进行仿真建模，根据模型对直流电机进行仿真控制，获取直流电机控制技术参数，为直流电机控制应用提供参考。

	刘长英
18686669159
	

	92
	交流电动机自动门控系统设计
	设计一种自动门控制系统，采用交流电动机作为驱动装置。通过对交流电动机转速控制自动门运行速度，自动门满足启动-加速-减速-停止的运行模式要求，自动门要具有自动防夹的运行安全特性。

	刘长英
	

	93
	直流电动机自动门控系统设计
	设计一种自动门控制系统，采用直流电动机作为驱动装置。通过对直流电动机转速控制自动门运行速度，自动门满足启动-加速-减速-停止的运行模式要求，自动门要具有自动防夹的运行安全特性。

	刘长英
	

	94
	轴承寿命模拟实验研究
	研究一种轴承的疲劳试验方法，对轴承的使用寿命进行模拟。疲劳试验的运行环境要仿照轴承的真实运行环境，轴承试验过程中轴向、径向等受力大小及方式可调，研究使用对轴承的关键技术参数的影响。

	刘长英
	

	95
	多匝小线圈负载的双极性方波电流快关断被动式电路设计
	针对煤矿的瞬变超前探测仪器设计，如何能在狭窄的空间内，采用多匝小线圈技术提高电磁场的激发能力。但由于感性负载增强，使得发射H桥回路中电流难于快关断。希望通过Ansoft或Ansys等电磁仿真软件分析发射线圈特性，由Simulink仿真电力电子技术中功率桥路如何通过TVS加快电流关断，如何调整RC吸收线圈中震荡。该题目跟电力电子技术、电磁场理论及其仿真学科有关。
	王世隆

13843041752
	

	96
	基于FPGA的瞬变电磁发射机电流波形采集及显示设计
	瞬变电磁发射机是DC-AC的一种特殊电源，其主电路采用电力电子技术中的H桥路，控制电路可以由数字功能强大的FPGA实现。本设计希望在原有基础上，增加电流采集及显示功能，同时提高系统单元的集成程度，分析并合理改善系统稳定性等问题。
	王世隆
	

	97
	基于Andriod手机平台与FPGA的蓝牙无线通信设计
	随着Andriod等智能化平台的手机越发普及，在仪器防水设计中，不妨以蓝牙无线的通信方式，通过手机控制仪器，并简化仪器本身人机交互界面。仪器设计则主要围绕重要功能进行，简化键盘输入等功能，进而对提高仪器可靠性有益。需要学生对Andriod手机编程感兴趣。
	王世隆
	

	98
	基于cRIO平台的振动信号分析系统设计
	航空类的吊舱装置，在运动过程中，会受到振动的影响。系统通过NI的cRIO平台实现吊舱骨架的振动信号的采集及分析。希望通过该系统能实时分析出振动信号与瞬变电磁信号的相互影响特征。软件设计围绕LabVIEW开发，硬件采用系统集成方法，综合给出模型振动实验为设计重点。
	王世隆
	

	99
	基于FPGA平台的振动信号收录系统设计
	利用FPGA的高度集成化，希望通过它实现多路振动信号的实时采集及存储功能。争取所有数字逻辑功能都基于单片FPGA实现。
	王世隆
	

	100
	低功耗开关电源的设计与实现

	为了满足有待机模式的家电产品在待机状态下的功耗需求，本设计开发一种低功耗开关电源，要求输入电压为100—220V市电，输出满足5V电压时，电源的输出电流不超过500mA，纹波小于200mV。
	周晓华
13504339462
	

	101
	基于单片机的数字信号传输性能分析仪的设计与实现
	本设计开发一个简易数字信号传输性能分析仪，可以实现数字信号传输性能测试。需要设计数字信号发生器、伪随机信号发生器、低通滤波器和数字信号分析电路。要求采用单片机来实现。
	周晓华

	

	102
	微动信号的单点频谱分析及软件设计

	微动是每时每刻都存在的微小振动,微动信号在传播过程中积累了反映场地固有特性的信息，可为岩土地层的分类、场地振动效应研究等方面提供定量分析的依据。本课题的主要任务是采用单点频谱法处理微动信号，分析影响微动信号H/V曲线的主要因素，包括测试条件、仪器参数、噪声源的影响等。软件实现单点频谱法及分析微动信号的应用实例，比如测试场地的卓越周期等，可自动生成包括表格和图片的可编辑报告。
	周晓华

	

	103
	微动测试台阵自定位系统的软件设计
	通过分析微动测试台阵的形状、半径和拾振器数量、类型、时标系统等因素对微动信号采集质量的影响，确定测试台阵的最佳布置方案，最后形成台阵自定位的软件。
	周晓华

	

	104
	纳秒级脉冲型群红外量子级联激光器驱动电源设计
	1、周期、占空比、幅值均可调的高速脉冲产生模块
2、二阶模拟PI负反馈线性压控恒流源电路
3、“时分复用”信号产生电路
4、完成驱动电源性能测试
	陈晨
13756064009
	

	100
	超紧凑、级联型微静电驱动器电路拓扑的研究
	1、建立超轻梳状微静电材料电气等效模型，确定电路拓扑所需的动态性能参数
2、确定级联型电路拓扑设计方案
3、对电路拓扑的输出功率、转换效率、体积、质量、能量密度等性能进行测试
	陈晨
	

	106
	低功率、高增益双晶片压电材料驱动器电路拓扑的研究
	1、建立超轻双晶片压电材料电气等效模型，确定电路拓扑所需的动态性能参数
2、通过MATLAB对电路拓扑构建动态性能模型
3、对电路拓扑的输出功率、转换效率、体积、质量、能量密度等性能进行测试
	陈晨
	

	107
	LCR测试仪的优化设计与实现 
	用自由轴法测量，基于FPFA和51单片机技术实现
	李冶

13844169341
	

	108
	步进电机细分驱动电路设计
	设计步进电机的细分电路，实现小角度的精细控制。要求：

1、单片机进行系统控制；

2、采用波形发生器、功率放大后驱动步进电机；

3、键盘输入参数：步进电机转动的角度、速度、细分的步数；LED显示参数或运动状态。
	王智宏

13578790597
	

	109
	基于稳压/稳流的可控光源系统设计
	通过单片机控制稳压/温流电路的控制电压，调整光源的电流/电压，实现光源稳定光强的控制
	王智宏、孙玉洋
	2*（分别采用稳压和温流电路）

	110
	数字控制移相全桥升压电路的设计与制作
	制作一个输入直流12V，输出直流1V至36V可调的电源。使用移相全桥拓扑结构，STM32单片机作为控制芯片，通过片上A/D检测输出的电压和电流，进行数字滤波，实现PID算法参数调整，输出全桥控制信号。
	李春生

13944886798
	13944886798

	111
	CSEM甲板监控系统中通信功能的测试与实验研究
	海洋电磁（CSEM）甲板监控系统中工作站与发射机之间的稳定、可靠的数据通信是保证CSEM系统正常工作的前提。因此，本毕设将模拟CSEM系统中接收机、发射机与服务器之间的网络环境，对通信功能进行测试与实验。
	李肃义

13756887890
	

	112
	CSEM甲板监控系统数据库的设计与建立
	CSEM甲板监控系统监测的数据具有种类多、关联性强等特点，并且系统要求对数据可进行快速的增、删、改、查等操作，因此，本毕设将研究数据库系统知识，建立CSEM甲板监控系统数据库对CSEM系统中所涉及到的各类参数进行管理。
	李肃义
	

	113
	多线程技术在CSEM甲板监控系统中的应用研究
	本毕设拟基于多线程技术，设计与实现快速、可靠的TCP通信功能，并应用于CSEM系统中工作站与接收机、发射机之间的稳定、快速通信，且能够处理多客户并发通信的情况。
	李肃义
	

	114
	无缆地震仪智能电源管理系统设计
	无缆地震仪采用内置可充电锂电池供电，最长可连续工作时间80小时，当用于野外天然地震连续观测时，往往需要连续工作几个月，因此需要从寻找电力供应和运用动态功率管理技术两个角度寻找解决办法。本题目需要设计锂电池充放电电路系统、动态电源管理控制网络、风力发电功率转换单元或太阳能发电功率转换单元、动态功耗管理软件。
	杨泓渊

13604426707
	

	115
	双斩波电路结构设计
	1、 斩波电路设计与调试

2、 双斩波电路性能测试分析
	王言章

13504420027
	

	116
	精密电流源设计
	1、 驱动电流源的信号发生器

2、 精密电流源实现
	王言章
	

	117
	高密度电法仪电极扩展接口研究
	研究高密度电法仪扩展电极数量的方法，并电路实现。
	王君、何刚
	13069115017

	118
	高密度电法仪测量方法研究
	结合高密度电法仪研究各种测量方法。以可编程器件实现。侧重软件编程。
	王君、马超
	

	119
	差分电容传感器及电路的设计与实现
	设计差分电容传感器的结构，并利用电荷放大电路实现信号输出
	杨大鹏

13504404125
	


注：所有毕业班学生在11月8日前完成选题，各班班长统计本班选题情况于11月11日交至系主任（刘长胜，地质宫318）。毕业设计将按专业分组，与指导教师所在系无关。校外实习的学生请自行联系指导教师并填写申请表。
